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(57) Abstract: Disclosed is a 
rotary shaft feedthrough (D) 
for a robot arm, particularly a 
fourth shaft (4) of a delta robot, 
comprising a housing (6) and 
a shaft (7) which is disposed in 
an axial feedthrough (60) of the 
housing (6), is rotatably mounted 
in said housing (6), and is to be 
connected to the robot arm (4). 
The housing (6) is provided with 
at least two openings (61, 62) 
for cleaning the axial feedthrough 
(60). At least one longitudinal 
section of the shaft (7) has a 
diameter that is smaller than the 
diameter of the axial feedthrough 
(60) in said section such that 
a hollow space (R) is created 
between the shaft (7) and the axial 
feedthrough (60). 

(57) Zusammenfassung: Eine 
Drehdurchfuhrung (D) eines 
Roboterarms, insbesondere 
einer vierten Achse (4) eines 
Delta-Roboters, weist ein Gehause 
(6) und eine in einer achsialen 
Durchfuhrung (60) des Gehauses 
(6) angeordnete und in diesem 
Gehause (6) drehbar gelagerte 
Welle (7) zur Verbindung mit dem 
Roboterarm (4) auf. Das Gehause 
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VerofTentiicht: 

— mit intemationalem Recherchenbericht 

Zur Erkldrung der Zweibuchstaben- Codes und der anderen Ab- 
kurzungen wird auf die Erkldrungen ("Guidance Notes on Co- 
des and Abbreviations") am Anfang jeder reguldren Ausgabe der 
PCT -Gazette verwiesen. 



achsialen Durchfiihrung (60). Die Welle (7) weist mindestens in einem Teilbereich ihrer Lange einen Durchmesser auf, welcher 
kJeiner als der Durchmesser der achsialen Durchflihrung (60) in diesem Bereich ist, so dass rwischen der Welle (7) und der achsialen 
DurchfUhrung (60) ein Hohlraum (R) vorhanden ist. 



